
臺灣大學   高家浩
交通大學   楊曜臣
東華大學   王藝豪
銘傳大學   周采樺坡地洪旱組

▲前言
        隨著無人機(Unmanned Aerial Vehicle,UAV)運用在建模
的技術普及，其精度高、建模快，不再像從前時間久、成本
高昂，讓此技術廣泛運用在多項領域，其中於防災領域有許
多應用。
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事前先選定飛行區域，並在Google Map上標註控制點
以及檢核點，並利用即時動態定位系統(RTK)量測座標、
高程，該點位為圖上易辨認之點位，在未來進Pix-
4DMapper時方便標記，以達到校正效果。
飛行拍攝時，需要有前後80%、左右50%的重覆比例，
在合成影像時得以去除照片外側的變形量。越高的重複
比例，效果越好，但拍攝時間越長。
在Pix4DMapper中產生修正後之正射影像及數值地表模
型，並加以運用在防災領域各方面上。
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        在災後，為了長期監
控崩塌地之崩塌情況，
將烏來之正射影像，套
疊至Google Earth中，
再框出崩塌範圍，即可
得知該地區崩塌面積。

2015年8月，蘇迪勒
颱風入侵台灣，造成烏來
地區崩塌，因無法透過傳
統相機拍攝完整崩塌範圍
，而使用無人機進行拍攝
工作。
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以上利用無人機建模的成果，烏來地區之崩塌面
積估算，只是UAV於防災上協助的一小部分而已，其
延伸的應用已經越來越多元。在未來，UAV於防災領
域的影響力一定不容小覷。

▲結論


