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淡水河流域33個水位站為驗證範圍

水位預警 AI 結果
驗證流程模型校正流程

實驗環境：

(1) CPU: Intel I7-12700H

(2) GPU:NVIDIA RTX3060 6G(laptop)

(3) Memory: 16G DDR5 4800Mhz

(4) 舊模型跑一個地區約:12 X 10 (Epoch) = 120(s) ≈ 2
分鐘

(5) 新模型跑一個地區約:32 X 20 (Epoch) = 640(s) ≈ 10
分鐘多

探討2層LSTM以及3層LSTM哪個效果較佳

模型優化成果

驗證範圍水位站預測模型調整後結果

Adjust model RMSE：針對無效資料修改過後的模型準確度

Old model RMSE：2022LSTM 舊模型準確度

NEW Delta RMSE：兩者模型差異值

RMSE 值：數據越低代表預測值越接近真實數據(單位:公尺)

本研究以淡水河流域33個水位站為驗證
範圍（排除廢站及無警戒值水位站），
驗證方式為每月檢測實際發送之警戒訊
息，若有發送警戒訊息，會將水位預測
與實際數值之時間與誤差情形製作成案
例紀錄，附加於研究月報中，並據此逐
案例修正原有模型。


